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Проінтегруємо проекцію на вісь 
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Знайдемо залежність vy від часу: 
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Знайдемо залежність швидкості vx від координати x : 
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Та залежність від часу: 
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В формулу (1.5) підставимо швидкість vx (1.6) 
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Підставимо в формулу (1.3) швидкість yv  (1.4): 
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І далі підставимо (1.7) в (1.8) : 
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