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Рівняння траєкторії 
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Виражаємо звідси v0 : 
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Та шукаємо екстремум по куту (знаменник має бути максимальним): 
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Виразимо tan кута за тригонометричними формулами: 
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Тоді підставляємо значення кута (1.4) в формулу швидкості (1.2): 
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